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Elementarne matrice

Elementarna matrica | tipa je kvadratna matrica oblika:
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Inverzna matrica elementarne matrice | tipa je takode
elementarna matrica | tipa. MnoZenje sleva matrice A
matricom E kao rezultat daje matricu A kod koje je i-ta
vrsta pomnozena elementom u. MnoZenje zdesna
matrice A matricom E kao rezultat daje matricu A kod
koje je i-ta kolona pomnoZena elementom u.



Elementarne matrice

Elementarna matrica Il tipa je kvadratne matrica oblika:

1

0

Matrica E je regularna i njen inverz je ona sama.
MnoZenje sleva matrice A matricom E kao rezultat daje
matricu A kod koje su i-ta i j-ta vrsta zamenile mesta.
MnoZenje zdesna matrice A matricom E kao rezultat
daje matricu A kod koje su j-ta i j-ta kolona zamenile

mesta.
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Elementarne matrice
Elementarna matrica Ill tipa je kvadratna matrica oblika:

1 ...0 ...0 ... 0
0 1 a 0
E= : ,aeR
0 0 1 0
|0 ... 0 ... 0 ... 1]

Inverzna matrica elementarne matrice 1l tipa je takode
elementarna matrica Il tipa. MnoZenje sleva matrice A
matricom E kao rezultat daje matricu A kod koje je i-ta
vrsta zamenjena zbirom i-te vrste i j-te vrste
pomnozene sa a. MnoZenje zdesna matrice A matricom
E kao rezultat daje matricu A kod koje je j-ta kolona
zamenjena zbirom j-te kolone i /i-te kolone pomnoZene
sa a.



Normalna forma

Matrice A i B su ekvivalentne ako postoje elementarne
matrice Py, Po, ..., P, i Q1, Q>, ..., Qs takve da vaZi
Ay =Pr...PoaP1A1 Q1 Q> ... Qs.

Neka je A= [aj]mxn € R™*" proizvoljna matrica tipa
m x n nad poljem R. Normalna forma matrice A je
matrica

I, 1O
E = |—= =P-A-Q.
~|5to] Q
Matrice P i @ su proizvodi elementarnih matrica reda
m, odnosno n, koje uspostavljaju ekvivalenciju izmedu
matrica A i E,, gde je I, jedini¢na matrica i r rang
matirce A.



{1}-inverz ili uopsteni inverz

Opsti {1}-inverz ili uopsteni inverz matrice A je bilo koja
matrica X koja zadovoljava jednadinu A- X - A= A.

Svaka matrica oblika

B I | X
x=Q [ ]

gde je I, jedini¢na matrica reda r, a X1, X2 i X3
proizvoljne matrice redom tipa r x (m—r), (n—r) x ri
(n—r)x (m—r), jeste {1}-inverz matrice A.

U opstem {1}-inverzu matrice A broj slobodnih

parametara je Ny =n-m — r2. Za konkretno izabrane

matrice X1, X5 i X3 matricu X = Q@ - [ )I<r §1 ] -P
2

nazivamo partikularnim {1}-inverzom matrice A.



Partikularni {1}-inverzi
Neka je P- A= [ (g) ([CD ] Tada je jedan {1}-inverz matrice

AdatsaX:[(g) (O)]-P.

Neka je A = { ﬁo 21 } € R™*" blok matrica za koju vaZi
2 Az
rang(A) = rang(Ao) = r, gde je Ag € R™*". Tada je jedan

o . Al O
parcijalni {1}-inverz matrice A dat sa X = o ol



Partikularni {1}-inverzi

Neka je P- A= { ((I],) é ] Tada je jedan {1}-inverz matrice

[ L]0
AdatsaX—{(O) }P.
o A A
Neka je A = { Ay As
rang(A) = rang(Ao) = r, gde je Ap € R"™". Tada je jedan
—1
parcijalni {1}-inverz matrice A dat sa X = [ go 8 }

} € R™*" blok matrica za koju vaZi



Partikularni {1}-inverzi

Neka je P- A= { (I) é ] Tada je jedan {1}-inverz matrice

.| O
Adatsa X = {@ @} P.

A As
rang(A) = rang(Ao) = r, gde je Ap € R"™". Tada je jedan
—1
parcijalni {1}-inverz matrice A dat sa X = [ go 8 }

Neka je A = [ Ao A } € R™*" blok matrica za koju vaZi

Dva parcijalna {1}-inverza matrice A dat su sa

Y = (AT A)“) ATiZ=AT-(A-AT)Y, gde su
(AT -A (rA AT) @ proizvoljni {1}-inverzi matrica
AT A A A



Partikularni {1}-inverzi

Neka je P- A= { (I) é ] Tada je jedan {1}-inverz matrice

.| O
Adatsa X = {@ @} P.

A As
rang(A) = rang(Ao) = r, gde je Ap € R"™". Tada je jedan
—1
parcijalni {1}-inverz matrice A dat sa X = [ go 8 }

Neka je A = [ Ao A } € R™*" blok matrica za koju vaZi

Dva parcijalna {1}-inverza matrice A dat su sa

Y = (AT A)“) ATiZ=AT-(A-AT)Y, gde su

(AT -A (rA AT) @ proizvoljni {1}-inverzi matrica
AT A A A

Za matricu A postoje matrice B = [bjj]mx, € R™*" i

C = [cjjlrxn € R™" ranga r takve da vaZida je A= B - C.
Jedan parcijalni {1}-inverz matrice A je dat sa
X=CT.(c-cT)"-(BT.B)'.BT.



Partikularni {1}-inverzi

Neka je P- A= { (é) é ] Tada je jedan {1}-inverz matrice

.| O
Adatsa X = {(O) @} P.

Neka je A= Ao Ar € R™*" blok matrica za koju vaZzi
Ay As
rang(A) = rang(Ag) = r, gde je Ap € R™*". Tada je jedan
—1
parcijalni {1}-inverz matrice A dat sa X = [ SO g }

Za matricu A postoje matrice B = [bjj]mx, € R i

C = [cjilrxn € R™*" ranga r takve da vaZi da je A= B - C.
Jedan parcijalni {1}-inverz matrice A je dat sa

X =CW.BM gdesu BD i CH proizvoljni {1}-inverzi
matrica B i C.

Dva parcijalna {1}-inverza matrice A dat su sa

Y = (AT A)(l) ATiZ=AT-(A-AT)Y, gde su
(AT-A (fA AT) @ proizvoljni {1}-inverzi matrica
AT A A A



{2}-inverz
Opsti {2}-inverz matrice A je bilo koja matrica X koja
zadovoljava jednadinu X - A- X = X.

Svaka matrica oblika
B Xo X1
X=Q [XQ xz.xl]‘P’

gde su Xp, X1 i Xo matrice redom tipa r X r,
rx(m—r)i(n—r)xr, za koje vaZi:

X2 = Xp (matrica Xp je idempotentna),

Xo- X1 =X,

Xz - Xo = Xz,

jeste {2}-inverz matrice A.

U opstem {2}-inverzu matrice A broj slobodnih
parametara je Npo=n-m—(n—r)-(m—r). Za
konkretno izabrane matrice Xy, X1 i Xo matricu
Q- [ Xo| X1
Xo | Xo- X1
{2}-inverzom matrice A.

] - P nazivamo partikularnim



{1,2}-inverz

{1,2}-inverz ili refleksivni uopsteni inverz matrice A je
bilo koja matrica X koja zadovoljava jednadine:
A-X-A=A,

X-A- X=X.

Svaka matrica oblika

o /r Xl
X_Q|:X2 X2.X1:|'P7

gde su Xj i X proizvoljne matrice redom tipa
rx(m—r)i(n—r)xr, jeste {1,2}-inverz matrice A.

U opstem {1,2}-inverzu matrice A broj slobodnih
parametara je
Nipg=n-m—r>—(n—r)-(m—r)=r(n+m-—2r).
Za konkretno izabrane matrice Xi i X5 matricu

Q- [ )I<’2 Xz)‘<1X1 ] - P nazivamo partikularnim

{1, 2}-inverzom matrice A.



{1}-inverz i {2}-inverz

Matrica X je {1}-inverz matrice A ako i samo ako je A
{2}-inverz matrice X.

Bilo koja dva od sledeca tri uslova impliciraju treéi:
X € A{1}

X € A{2}

rang(A) = rang(X).

Dva {1, 2}-inverza matrice A dat su sa

Y = (AT - AWM. AT iz = AT (4-AT)Y, gde su
(AT - A)D i (A- AT)D proizvoljni {1}-inverzi matrica
AT AP A AT,

Neka su Y, Z proizvoljni {1}-inverzi matrice A, tada je
matrica X = Y - A- Z jedan {1, 2}-inverz matrice A.



Matrica S

Neka je S matrica

51 52]

_p.pT _
S=P.P [53 <

gde su 51, S, S3i S4 matrice tipa r X r, r x (m—r),
(m—r)yxri(m—=r)x(m-=r).



Matrica S

Neka je S matrica

5_P.,DT_[51 52]

S3 | Sa

gde su 51, S, S3i S4 matrice tipa r X r, r x (m—r),
(m—r)yxri(m—=r)x(m-=r).

m  Matrice S je simetri¢na.



Matrica S

Neka je S matrica

5_P.,DT_[51 52]

S3 | S,

gde su 51, S, S3i S4 matrice tipa r X r, r x (m—r),
(m—r)yxri(m—=r)x(m-=r).

Matrice S je simetri¢na.

Prema tome, vaZi i SlT =5, 52T =53 S4T =5,



Matrica S

Neka je S matrica

5_P.,DT_[51 52]

S3 | S,

gde su 51, S, S3i S4 matrice tipa r X r, r x (m—r),
(m—r)yxri(m—=r)x(m-=r).

Matrice S je simetri¢na.

Prema tome, vaZi i SlT =5, 52T =5iS] =S

Matrica S je pozitivno definitna, tj. za svaku nenula
matricu x € R™! vazidaje xT-S-x>0.



s1=

Matrica S

Neka je S matrica

S—PPT—|:51 52:|

S3 | Sa

gde su S1, S, S3 i Sa matrice tipa r x r, r x (m—r),
(m—r)yxri(m—=r)x(m-=r).

Matrice S je simetri¢na.

Prema tome, vaZi i SlT =5, 52T =53 S4T =5,
Matrica S je pozitivno definitna, tj. za svaku nenula
matricu x € R™! vaZida je x-S -x > 0.

Matrica S je regularna i vazi da je

(51752-5;%53)‘1 75;152.(5475345;1-52)‘1

ST S (51551 S) (S:-55-5715))



{3}-inverz

Opsti {3}-inverz matrice A je bilo koja matrica X koja
zadovoljava jednatinu (A- X)T = A- X.

Svaka matrica oblika

A [ X[ =X S-S5t
=15 X

P,

gde su Xp, Xo i X3 proizvoljne matrice redom tipa r X r,

(n—r)yxri(n—r)x(m=r),iza koju vazi
(51-%-S51 %)Xy =X (S1-5-51-S3),

jeste {3}-inverz matrice A.

U opstem {3}-inverzu matrice A broj slobodnih

parametara je N3 = n-m —r-(m—r). Za konkretno

izabrane matrice Xy, X5 i X3 matricu

Xo| X055, . . .
Q- 4 - P nazivamo partikularnim
X; | X3 P

{3}-inverzom matrice A.



{1, 3}-inverz

Opsti {1, 3}-inverz matrice A je bilo koja matrica X
koja zadovoljava jednadine:

A-X- A=A

(A-X)T=A-X.

— . _1
Svaka matrica oblika X = Q - [ lr ‘ %2 5 } =3

X ‘ X3
gde su Xy i X3 proizvoljne matrice redom tipa (n—r) x r
i (n—r)x (m—r), jeste {1,3}-inverz matrice A.

U opstem {1, 3}-inverzu matrice A broj slobodnih

parametara je N 3 = (n— r)m. Za konkretno izabrane
-1

| =$-5, ]-P

Xo| X

nazivamo partikularnim {1, 3}-inverzom matrice A.

matrice X> i X3 matricu Q - [

Jedan {1, 3}-inverz matrice A dat je sa
Y = (AT . A)(l) AT, gde je (AT . A)(l) proizvoljni
{1}-inverz matrice AT - A.



Matrica T

Neka je T matrice
T, | T
—0T.0— 1| 12
T=eQ {Ts T4}’

gde su Ty, Tp, T3 i T4 matrice tipa r X r, r x (n—r),
(n—=r)yxri(n=r)yx(n—r).



Matrica T
Neka je T matrice

AT A | 1| T2
T=eQ Q_[Ts T4}’

gde su Ty, Tp, T3 i T4 matrice tipa r X r, r x (n—r),
(n—=r)yxri(n=r)yx(n—r).

m  Matrice T je simetri¢na.



Matrica T

Neka je T matrice

T_QT~Q—[T1 TZ},

T3 | Ta

gde su Ty, Tp, T3 i T4 matrice tipa r X r, r x (n—r),
(n—=r)yxri(n=r)yx(n—r).

Matrice T je simetri¢na.

prema tome, vaZi i TlT =T, T2T =T3i T4T = Ty.



Matrica T

Neka je T matrice

T_QT~Q—[T1 TZ},

T3 | T4

gde su Ty, Tp, T3 i T4 matrice tipa r X r, r x (n—r),
(n—=r)yxri(n=r)yx(n—r).

Matrice T je simetri¢na.

prema tome, vaZi i T{ = T1, T, = T3i T} = Ty.
Matrica T je pozitivno definitna, tj. za svaku nenula
matricu x € R™! va%ida je x - T-x > 0.



Matrica T

Neka je T matrice

T_QT~Q—[T1 TZ},

T3 | T4

gde su Ty, Tp, T3 i T4 matrice tipa r X r, r x (n—r),
(n—=r)yxri(n=r)yx(n—r).

Matrice T je simetri¢na.

prema tome, vaZi i T{ = T1, T, = T3i T} = Ty.
Matrica T je pozitivno definitna, tj. za svaku nenula
matricu x € R™! va%ida je x - T-x > 0.

Matrica T je regularna i vazi da je

(TlfTQ'T4_1‘T3)_1 TN (Ta— T T4 T2)

—1
-1

TN T (Ti-Te T Ts) (Ta— T T T2)



{4}-inverz

Opsti {4}-inverz matrice A je bilo koja matrica X koja
zadovoljava jednatinu (X - A)T = X - A.

Svaka matrica oblika

_ X |X
SR e P o

P,

gde su Xp, X1 i X3 matrice redom tipa r X r,
rx(m—=r)i(n—r)x(m—r),iza koju vazi

Xg (i—-To- T, T3)=(Ti—To- T, 1 T3) - Xo,
jeste {4}-inverz matrice A.

U opstem {4}-inverzu matrice A broj slobodnih
parametara je N3 =n-m— (n—r)-r. Za konkretno
izabrane matrice Xy, X1 i X3 matricu
Xo | Xi _ : ,
Q - — - P nazivamo partikularnim
TN T X0 | X P

{4}-inverzom matrice A.



{1, 4}-inverz
Opsti {1,4}-inverz matrice A je bilo koja matrica X
koja zadovoljava jednadine:

A-X-A=A,
(X-AT=X-A
. . lr ‘Xl
Svaka matrica oblika X = @ - [ = } - P,
—T, N T X

gde su Xj i X3 proizvoljne matrice redom tipa (n—r) x r
i (n—r)x (m—r), jeste {1,4}-inverz matrice A.
U opstem {1,4}-inverzu matrice A broj slobodnih

parametara je Nj 4 = n(m — r). Za konkretno izabrane

netaa e Nis = o
matrice X1 i X3 matricu Q - [ ~TL,T T X ] P

nazivamo partikularnim {1,4}-inverzom matrice A.

Jedan {1,4}-inverz matrice A dat je sa
Z=AT. (A . AT)(I), gde je (A : AT)(l) proizvoljni
{1}-inverz matrice A- AT.



Moore—Penrose-ov inverz

Neka je A = [ajj]mxn € R™*" realna matrica tipa m x n.
Realna matrica X € R™™ tipa n x m koja je reSenje
sistema Penrose-ovih jednadina:

B A X-A=A
B XA X=X
B AX)T=AX
B (X-AT=X-A

naziva se Moor-Penrose-ov inverz. Takva matrica X
uvek postoji i jedinstvena je. Primetimo da je
Moor-Penrose-ov inverz regularne matrice A njena
inverzna matrica.

Rhode Moor-Penrose-ov inverz matrice A je matrica

I, | =S-S5t
T, T | T, TS5 S

X=Q- - P.



{1, 3}-inverz
{1,4}-inverz
{1,2}-inverz

Moore—

Penrose-ov
inverz

Urquhar

MacDuffee

Moore—Penrose-ov inverz
Matrica Y = (AT - A)(l) - AT je {1,3}-inverz matrice A.

Matrica Z = AT - (A- AT)(l) je {1,4}-inverz matrice A.

Neka su Y i Z proizvoljni {1}-inverzi matrice A, tada je
matrica X = Z - A-Y jedan {1,2}-inverz matrice A.

Neka su Y i Z proizvoljni {1,3}-inverz i {1, 4}-inverz
matrice A, tada je matrica X =2Z-A-Y
Moore—Penrose-ov inverz matrice A.

Matrica X = AT - (A- AT)M . a. (AT 4)W . AT je
Moore—Penrose-ov inverz matrice A.

Za matricu A postoje matrice B = [bjj]mx, € R™*" i

C = [cjjlrxn € R™*" ranga r takve da vaZi da je

A = B - C. Moore—Penrose-ov inverz matrice A je dat sa
X=CT.(c.cTy'.(BT-B)'.BT.



Normalna forma

NormalnaForma:=proc (&)

begin
print (NoNL, "Matrice A jednaka je"), print(&);
print (Ungueoted, "Breoj vrsta matrice A jednak je ".linalg::matdim(z) [1]."
print (Unquoted, "Broj kolona matrice A jednak je ".linalg::matdim(Z)[2].
r(&):=linalg::rank(&):
print (Unguoted, "Rang matrice A jednak je ".r(a)."
h(z):=linalg::hermiteForm(&, 211) [1]:
P:=linalg::hermiteForm(a,Al1) [2]:
n{&):=linalg::transpose (linalg: :hermiteForm(linalg: :transpose (h(2)),211) [1]):
Q:=linalg::transpose (linalg::hermiteForm(linalg::transpose (h(&)),A11) [2]):
for i from 1 to r(a) do

if n(a)[i,i]=0 then

ow(n(2), i):

:delRow(n(a), i):

:stackMatrix(n(Z),nr):

rrow(P, i):

::delRow (B, i):
::stackMatrix(E,pi):
:=linalg::col(n(), i}:
n{&):=linalg::delCol (n(2), i):
::concatMatrix (n(&),nc):
i):

end_for:
for i from 1 to r(a) do
9:=linalg::multCol(RQ, i, 1/n(a)[i,1]):
n(a) :=linalg: :multCol (n(2}, i, 1/n(a)[i,i]):

end for:
print (NoNL, "Normalna forma matrice & je matrica"),print(n(2));
print (NoNL, "Matrica elementarnih transformacija vrsta u postupku
odredivanja normalne forme matrice A je matrica P ="), print(P);
print (NoNL, "Matrica elementarnih transformacija kolona u postupku
odredivanija normalne forme matrice & je matrica @ ="), print(Q);

end proc:



{1}-inverz i {1,2}-inverz

{1}-inverz matrice A

[Inverzl:=proc(a)
begin

NormalnaForma () :

i(A):=linalg::submatrix(n(&), l..r (&), l..x(a)}:

e(a) :=matrix (linalg: :matdim(2) [2], linalg: :matdim(a) [1],%):

= (B) inalg::substitute(e(a), i(a), 1, 1):

X:=Q%e () *P:

print (Unquoted, "Op#ti {l}-inverz matrice A je matrieca"), print(X);

print (NoNL, "koja se dobija kao proizvod matrica @, E i P, gde je E = "),print(e(a));
| end_proc:

{1,2}-inverz matrice A

[Inverz2:=proc(a}
begin
Inverzl (&,
if (linalg::matdim(a) [1]=r(2) or linalg::matdim(a) [2]=x(a))

then

print (Ungueted, "OpZti {1,2}-inverz matrice A jednak je copStem {l}-inverzu matrice A."}
elae

X1:=linalg::submatrix(e (&), r(A)+l..linalg::matdim(B)[2], 1..r(A)}):

X2:=linalg::submatrix(e(a), 1..r(a), r(a)+l..linalg::matdim(z)[1]):

HI*X2:

£(2a) inalg::substitute (e (&), X1*X2, r(B)+1, r(a)+1):

Ti=QUE(B) VE:

print (Ungquoted, "Op3ti {1,2}-inverz matrice A je matrica"), print(¥);

print (NoNL, "koja se dobija kao proizvod matrica Q, E i P, gde je E = "),print (£(2));
end if:

| end proc:




{1,3}-inverz i {1,4}-inverz

{1,3}-inverz matrice A

Inverzld:=proc (&)
begin
Inverzl (&) ;

matdim(2) [1]=z (&)

print (Unquoted, "Op3ti {1,3}-inverz matrice & jednak je op3tem {l}-inverzu matrice 2.")

else
Smatrica (&) :
-82%84~ (-1) :

g(R&) :=linalg::substitute(e (&), -82%84~(-1), 1, = (A})+1):
Z:=QYg (B) *P:
print (Unguoted, "OpZti {1,3}-inverz matrice A je matrica"), print(z);
print (NoNL, "koja se dobija kao preoizvod matrica Q, E 1 P, gde je E = "},print(g(a));
end if:

end_proc:
{1,4}-inverz matrice A

Inverz4:=proc (i}
begin
Inverzl (a)
if linalg:
then

print (Unqguoted, "Op3ti {1,4}-inverz matrice A jednak je cpd3tem {l}-inverzu matrice A.")

matdim(a) [2]=r ()

else
Tmatrica(2):
-T4~(-1) *T3:
h(a):=linal
W:=g*h (&) *B:
print (Unquoted, "Cpiti {1,4}-inverz matrice A je matrica"), print(W);
print (NoNL, "koja se dobija kao proizvod matrica Q, E 1 P, gde je E = "},print(h(a));
end if:

substitute (e (2), -T44(-1)*T3, r(a)+1, 1):

end_proc:




Moore—Penrose-ov inverz

MoorePenroselnvera:=proc (A

begin

r(&):=linalg: srank (&) :

if (linalg::masdim(R) [11=r(Z) =nd linalg:-masdim(®) [2]=r ()
then

print (NoNL, "Matrica A je regularns i Moore Penrose-ov inversz matrice A \n
jednak je njenom inverzu"), print(&~(-1));
elif (linalg::matdim(A)[1]=z(A) and linalg::matdim(A) [2]<>r(R))
then
Inverzz(2):
print(Unquoted, "Opdti {1,3}-inverz masrice A jednak je opdtem {1,Z}-inverszu matrice A.");
Tmatrica (&) :
T4~ (-1)+T3:
h(&):=linals
T=Q¥h(A)*D:
print(Unquoted, "Opdti {1,4}-inverz matrice A je mavrica™), print (W);
print(NoNL, "koja se dobija kao proizvod matrica @, E i P, gde je E = ™),prine(n(A));
print (Unquoted, "Moore--Penrose-ov inverz matrice A jednak je {1,4}-inverzu matrice A,"), print(W];
cmatdim(A) [1]<>r (&) and linalg::matdim(A) [2]=c(R))

substitutelel(R), -T4~(-11+T3, z(a)+1, 1):

elif (linalg
then
InveraZ(A):
Smavrica (R):
-52*58~(-1)
g(2) =linal
2:=Qug () *B:

print(Unquoted, "Opdti {1,3}-inverz mstrice A je matrica"), print(Z);

printiNolil, "koja se dobija keo proizvod matrice @, £ i P, gde je E = "),printiglal);
print(Unquoted, "Opfti {1,4}-imverz matrice A jednak je cpitem {1,2)-inverzu matrice 2.");
print(Unquoted, "Moore--Penrose-ov inverz matrice A jednak je {1,3}-inverzu matrice A,"), prins(d);
else

substituta(e(R], -S2*S4°(-1), T(R)+L)

InverzZ(a):
Smatrica (2):
-52454~ (-1} :
gz
Z:=geg (Al E:

print(Unguoted, "Opiti {1,3}-inverz matrice A je matriea"), print(zl;

print(NoNL, "koja se dobija kao proizvod matrica @, E i B, gde je E = "), print(g(a));
Tmatrica(a):

-T4~ (1) #T3:

substitutele(h), -52+54

1), 1, riA)41):

substitutelel(R), -T4~(-11+T3, z(a)+1, 1):

W2=(h (A) 4B:

print(Unquoted, "Opiti {1,4}-inverz matrice A je matriea"), print(Wl;

print(NsNL, "koja se dobija kao proizvod matrics @, E 1 B, gde je E = "),print(h(a));
:substitute(g(A), -T4~(-1)*T3, r(A)+1, 1):

ubstitute (GH, T4~(-1)4T3+52+54~(-1), r(A)+l, r(A)+1)

MP:=Q*PomtB:

print(Unguoved, "Moore--Bemrose-ov inversz matrice A je matzrica”), print(MP);

print(NoNL, "kojs se dobija kao proizved matrica @, E i P, gde je E = "), print(Pom);
end 1
end_proc:
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